Terminale Sl

Asservissement

Systeme automatisé

Objectif : remplacer les taches
* Répétitives
* Pénibles
* Complexes
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Terminale Sl

Asservissement

Systeme commandé
1. Définition : s(t) = f(e(t))
2. Qualités :

e fidélité
* sensibilité
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Terminale Sl

Asservissement

Asservissement & régulation

1. Asservissement : suivi de la consigne

2. Régulation : maintient de la consigne
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Asservissement

Systeme a boucle fermée

Consigne

Moteur

Dynamo tachymetrique
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Asservissement

Performances

Les performances se mesurent a travers :
* La précision
* La rapidité
e La stabilité

B T ereETIFCE EChelon

Consigne —# |- = = = -r————af—
Consigne -5% Sortie = entrée +/-5%

Temps de réponse a 5%

1) Erreur statique
2) Temps de réponse
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Asservissement

Ordre d'un systeme asservi
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Terminale S
Asservissement
Correcteur
Objectif : améliorer les performances
* Proportionnelle : I'erreur multipliée

* Intégrale : I'erreur intégrée et divisée
* Dérivée : I'erreur dérivée et multipliée
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